MIT-1010 Mittaustekniikka Tentti 21.1.2008

HUOM! Vastaa vain neljééin tehtdviin, mikili aiot kdyttad hyviksesi syksylld 2007 luennoidun kurssin
aikana hankkimasi aktiivisuustehtévépisteet.
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2. a) Miksi oskilloskoopin mitattavaa kohdetta kuormittava vaikutus kasvaa tutkittavan signaalin
taajuuden kasvaessa? (2 p.)

b) Miké vaikutus vaimentavan mittapisn kéytslld on tihdn ongelmaan? Miksi? (2 p.)

¢) Mitattava signaali voidaan tuoda oskilloskoopille joko AC- tai DC-kytkettynd. Selvitd miti
em. kytkennit tarkoittavat ja miks vaikutus niilld on mitattavaan signaaliin. (2 p.)

3. a) Selitd kasite: tehollisarvo (2 p.)
b) Huippukerroin: miten se masritelldén ja mihin sitd kiytetidan? (2 p.)
¢) Digitaalimittari voi olla esim. 4%-numeroinen; miti kyseiselld ilmaisulla tarkoitetaan?
(2p.)
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4. Kuvan 1 mukaisella siltakytkenndlld seurataan Pt100-anturin avulla limmitettivin saunan
lampdtilaa. Sydttdjannitteen ollessa Us = 0,5 V jannitemittarin lukema on Up =—34 mV.

Mittausjohtimien resistanssin arvioimiseksi tiedit, ettd mittausjohtimien yhteispituus on
50 m, poikkipinta-ala 0,75 mm? ja ominaisresistanssi 1,78 - 10® Qm (muista yksikko-
analyysi). Siltakytkennidn muut vastukset oletetaan identtisiksi, R; = R, = R3 = 100 Q.

Miké on saunan lampétila?
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Taulukko 1. Pt100-anturin taulukko.

5. Esitd sopivia kuvia hyviksikayttden esimerkki alivaimennetun toisen kertaluvun dynaamisen
mittausjarjestelmin askelvasteesta ja taajuusvasteesta. Merkitse kuviin myds se, miten
dynaamisten jérjestelmien arviointiin kiytettivit tumnussuureet méiritetiéin vasteiden
avulla.



