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MIT-4010 Anturirysiikka, tentti 29. 1 1.2010 J. Halttunen

0. Labomtoriotdiden suodtusvLrosi?

1. Selosta lyhyesti:

a) GeneraattofitlTppinen anturi

b) Anturin resoluutio

c) Pyrosaihkdinenilmi6

d) Poissonin luku

e) Mik?i on ominaista askeltaitekefioimiselle optiselle kuidulle?

2. lndukli i\ iset siin ).rna a nr J lt.

3. Selosta kolmen edtyyppisen pinnankorkeusanturin periaate

4. a) Laske kuvan I mukaiselle kiekkomaiselle ultaezinianturille alumiinisen (?ianen nopeus

6,32.103 m/s) optimaatisen sovituskeroksen paksuus' kLrn antudn taajuus on I MHz'

b) Mika tulisi sovittlsmateriaalin akustisen orninaisimpedanssin22 olia, jotta sovilus PZT-

keramjilistaGkustinen ominaisimpedanssi Zt : 19,7 MPa s/m) mineraali'jljyyn (tiheys

825 kg/m3, aiiinen nopeus 1,44 10r m/s) olisi heijastukseton?
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5. Pyijnevanavifiausmittarilla mitataan vesivifiausta pydreiissa putkessa' jonka sislihalkaisija on

200 mm. ( veden dynaaminen viskositeetti 4 = 1,00, 10 3 Pa ;' tiheys p= 998'2 kg/m)

a) Mikii on pienin luotettavasti mitattavissa oleva keskimiiit'iinen virtausnopeus putkessa' jos

alarajana pidetaan putken halkaisijan suhteen laskettua Reynoldsin lukua I0 000 ?

b) Mika on pyiirevanan taajuus, kun keskim:iarainen virtausnopeus putkessa on 2 rr/s? Este-
' 

kappaleen 
- 
Strouhalin luku on 0,26 ja estekappaleen leveyden ja putken sisdhalkaisijan

suhde on 0,3.


